RoboVida 2025/2026 #23

— Organizace
— IR & rozhodovani
— Rozmisténi
— Lego Mindstorms

— Lego Boost

— Arduino (rameno, auto)

— Deniky & uklid
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— QOrganizace . 00110101
— IR & rozhodovani 3 00110101

O 00110101
— Rozmisténi

He 00110101
— Lego Mindstorms o 00110101
| ego Boost ® 00110101
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RoboVida 2025/2026

Organizace

ROZHODOVANI - PODMINKY

Podle Ceho se rozhoduje
(priklad: Je stisknuto tlacitko?)

IR & rozhodovani
Rozmisténi

Lego Mindstorms

Lego Boost

Arduino (rameno, auto)

Deniky & uklid

switch (TLACITKO) {
case O0:
JET-DOPREDU () ;
break;

case 1:
JET-DOZADU () ;
break;

Co délat

kdyz NE

#23

kdyz ANO

N T
JJ\ Co délat

if (TLACITKO 1) {
JET-DOPREDU () ;

}

else {
JET-DOZADU () ;

}
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RoboVida 2025/2026 VLASTNI OVLADAC #23

— QOrganizace

— IR & rozhodovani » » > 0 —> STOP
—> CISLO TLACITKA? > 1 —> VLEVO
> 2 —> VPRAVO
— Rozmisténi >3 —>

NEKONECNE OPAKOVANI <

— Lego Mindstorms

— Lego Boost |=|
— Arduino (rameno, auto) & :;L

’ Chgmi
— Deniky & uklid
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— QOrganizace

— IR & rozhodovani
— Rozmisténi
— Lego Mindstorms
— Lego Boost

— Arduino (rameno, auto)

— Deniky & uklid
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RoboVida 2025/2026

_ ROBOTI S NAVODEM

— Organizace A

— IR & rozhodovani £ eV €

— Rozmisténi

Lego Mindstorms
— Lego Boost

— Arduino (rameno, auto)

— Deniky & uklid



RoboVida 2025/2026 VLASTNI ROBOTI #23

— Organizace * Formule (na rychlost)
e Sumo (pretlacovani)

— IR & rozhodovani e Bludisté

— Rozmisténi

ciL

Lego Mindstorms

— Lego Boost

— Arduino (rameno, auto)

START

— Deniky & uklid




RoboVida 2025/2026

— QOrganizace
— IR & rozhodovani

— Rozmisténi

Lego Mindstorms
— Lego Boost

— Arduino (rameno, auto)

— Deniky & uklid

PROGRAMOVACI UKOLY #23

1) Zvuky:
sestavit melodii ze zvuku nebo not a prehrat ji

2) Svétla:
tlaCitkem prepinat podsviceni tlaCitek na kostce

3) Displej:
vykreslit text nebo obrazky na obrazovku kostky

4) Rozhovor:
zobrazovat otazky a tlaCitky odpovidat ano/ne

5) Barvy:
senzorem barev snimat podlahu a nahranymi
slovy oznamovat barvy 3/3



RoboVida 2025/2026 ROBOTI Z LEGO BOOST #23

— Organizace
— IR & rozhodovani
— Rozmisténi
— Lego Mindstorms

— Lego Boost

— Arduino (rameno, auto) €&

— Deniky & uklid
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RoboVida 2025/2026 OVLADANI RAMENE #23
— Organizace 1) Nahrat program
2) Pripojit BT modul
— IR &rozhodovani 3) Sparovat mobil s HC-06 (kod: 1234)
L Rozmisténi 4) V aplikaci ,Scan” a zvolit HC-06

LCD-Parallellel

— Lego Mindstorms

— Lego Boost

s -3
AREFGND13 12 11109 8 76 2
Sensor  Shieldv5.0
X - +

TITTINNTNTY

— Arduino (rameno, auto)

— Deniky & uklid
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RoboVida 2025/2026 VYSLEDNE VOZITKO #23

— QOrganizace
— IR & rozhodovani
— Rozmisténi
— Lego Mindstorms
— Lego Boost

— Arduino (rameno, auto)

— Deniky & uklid
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RoboVida 2025/2026 #23

— QOrganizace
— |IR & rozhodovani DULEleE JE SI
ZAPSAT
— Rozmisténi
e aktivitu
— Lego Mindstorms » kde jsme skongili / co jsme udélali
— Lego Boost
A MUZEME PRIDAT
— Arduino (rameno, auto) * co jesté chceme pristé vyzkouset
* co uzitecneho jsme zjistili a nékdy pouZzijeme
Deniky & uklid
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— IR & rozhodovani
— Rozmisténi
— Lego Mindstorms
— Lego Boost

— Arduino (rameno, auto)

Deniky & uklid
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