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DULEZITE CASTI NAVODU
1) Nastaveni servomotorl na zacatku
2) Délky Sroubk

3) Opatrné pii utahovani tw):

o>
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— Organizace CO JE POTREBA VEDET?
— Rozmisténi ° Ka”brace
 Nahravani blikanim
— Lego o, »
 Podrobnost bloku: Urovné 1-5
_ Arduino e Spousténi programu: dvojklik
» Ozobot ,¢te" zeshora dolt (zaseknuti)
— Ozoboti
— Karel
— Deniky a uklid
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JAKE JSOU UKOLY? =
_ : O
Organizace ] |
1) ,Spirala“
— Rozmisténi Ozobot jezdi do spiraly jako
na obrazku. V horni pulce jede vZdy rychle a ve
spodni pulce jede vZdy pomalu.
— Lego
2) ,Barva podle vzdalenosti* set top light color
— Arduino Ozobot ujede kus cesty red 1)
(napf. 10 mm), potom prida 20 k (0]
] jedné z barev a to opakuje min. 10x. (0]
— Ozoboti
3) ,Zavod®
— Karel Jezdi vsichni Ozoboti stejné rychle?
Vyzkousime to tak, Ze do 4 Ozobott
) o nahrajeme stejny program pro rychlou jizdu
— Deniky a uklid dopfedu a naréz je spustime.
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DULEZITE JE SI
ZAPSAT

* kde jsme skoncili

jesté pristé vyzkouset
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