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#19„ORIGINÁLNÍ“ ROBOTI
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#19„KOMUNITNÍ“ ROBOTI (1)
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#19DALŠÍ NÁPADY

● Formule (na rychlost)
● Sumo (přetlačování)
● Bludiště

START

CÍL
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#19
1) Nahrát program

2) Připojit BT modul

3) Spárovat mobil s HC-06 (kód: 1234)

4) V aplikaci „Scan“ a zvolit HC-06
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DŮLEŽITÉ JE SI 
ZAPSAT

● aktivitu 
● kde jsme skončili / co jsme udělali

A MŮŽEME PŘIDAT
● co ještě chceme příště vyzkoušet

● co užitečného jsme zjistili a někdy použijeme
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