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* Formule (na rychlost)
— Organizace e Sumo (pretlacovani)
* Bludiste
— Rozmisténi

ciL

— Moznosti pro Lego

— Arduino (rameno, auto)

— Deniky

— Uklid

START




RoboVida 2025/2026 #19
1) Nahrat program

2) Pripojit BT modul

— Organizace _

3) Sparovat mobil s HC-06 (kod: 1234)
— Rozmisténi 4) V aplikaci ,Scan“ a zvolit HC-06
— Moznosti pro Lego L g
— Arduino (rameno, auto) == E

SR it I

— Deniky S-==
— UKlid
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— Oroanizace DULEZITE JE SI

| L ZAPSAT
Rozmisteni

— Moznosti pro Lego e aktivitu

* kde jsme skoncili / co jsme udélali

— Arduino (rameno, auto)

— Deniky A MUZEME PRIDAT

* co jesté chceme pristé vyzkouset

— UKlid * co uzitecneho jsme zjistili a nékdy pouzijeme
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