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Soubojova uprava Track3ra
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Co opakovat g ) Jak dlouho opakovat

OVLADAC - ROZHODOVANI #30
—> 0 —> STOP
—> CISLO TLACITKA? > 1 —> VLEVO
—> 2 —> VPRAVO —
> 3 —>
NEKONECNE OPAKOVANI <
Podle &eho se rozhoduje Co delat
(pfiklad: Je stisknuto tlagitko?) -?|—T/ kdyz ANO
P N J—ﬁ\ Co délat
’ kdyz NE
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ARDUINO - JAZYK C #30

// pojmenovani pinu 11
##define pin_tlacitko 11;

// ulozeni hodnoty na pinu tlacditka
int tlac_hodnota = digitalRead(pin_tlacitko);

// vytvofeni podprogramu pro pozdéjsi pouziti
int vypocet_prumeru(int cislol, int cislo2) {
int prumer = cislol + cislo2;
prumer = prumer / 2;
return prumer;

}

// spusténi podprogramu a ulozZeni vysledku
int vysledek = vypocet_prumeru(5, 10);

// vytvoreni proménné pro vice hodnot - ,pole™
int pole_tri_cisel[3];

// pouziti ,pole™
pole_tri_cisel[0] = 85;
int prvni_cislo = pole_tri_cisel[0]; // —-—> 85
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Semafor z Arduina

Vizualizace otaceni
,koleckem hlasitosti“

Robot se sklopnym Stitem
Zapas dvou robott

Elektricka kytara
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